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MỞ ĐẦU 

 

Trong rất nhiều lĩnh vực khoa học công nghệ như công nghệ thông tin, 

điều khiển, tự động hóa,… nhận dạng quĩ đạo tối ưu của một đối tượng là một 

trong những vấn đề quyết định sự thành công trong kỹ thuật hiện đại hiện nay. 

Một trong những lý thuyết đang được quan tâm nghiên cứu và ứng dụng đó là 

lý thuyết mờ, mạng nơron, sự kết hợp giữa lý thuyết mờ và mạng nơron,... Đây 

là vấn đề khoa học đã có từ vài thập niên, nhưng việc ứng dụng nó vào sản xuất, 

cũng như sự kết hợp chúng với nhau để tạo ra một quy luật điều khiển có đủ 

những ưu điểm của các lý thuyết thành phần vẫn đang là lĩnh vực khoa học cần 

quan tâm và nghiên cứu. 

Một nhược điểm khi dùng mạng nơron là chưa có phương pháp luận 

chung khi thiết kế cấu trúc mạng cho các bài toán nhận dạng mà phải cần tới 

kiến thức của chuyên gia. Hiện nay các đối tượng trong thực tế thường là một 

hệ phi tuyến với các tham số không được biết đầy đủ trước. Các tham số này 

có thể là xác định hoặc bất định và chịu ảnh hưởng của nhiễu tác động. 

Mặt khác khi xấp xỉ mạng nơron với một hệ phi tuyến sẽ khó khăn khi 

luyện mạng vì có thể không tìm được điểm tối ưu toàn cục... Hiện nay, việc 

nghiên cứu các thuật toán tìm nghiệm tối ưu toàn cục khi luyện mạng nơron đã 

được một số tác giả nghiên cứu áp dụng. Vì vậy, việc nghiên cứu ứng dụng lý 

thuyết mờ và mạng nơron để xây dựng thuật toán nhận dạng nhằm phục vụ cho 

bài toán điều khiển là cần thiết. 

Vì vậy đề tài “Nghiên cứu thuật toán kết hợp logic mờ và mạng nơron 

trong nhận dạng quĩ đạo tối ưu” được chọn làm luận văn nghiên cứu. Luận văn 

tập trung nghiên cứu sử dụng kết hợp những ưu điểm và giải quyết những nhược 

điểm của lý thuyết tập mờ và mạng nơron vào vấn đề nhận dạng quĩ đạo tối ưu. 

Để có thể thấy rõ tính hiệu quả của nó cần phải được nghiên cứu thử nghiệm 

trên kết quả nghiên cứu được ứng dụng cho bài toán nhận dạng nhận dạng quĩ 

đạo tối ưu của mô hình hạ độ cao máy bay. 


